Novy dron pro kontrolu liniovych staveb

Projekt je financovan z Operaéniho programu Podnikani a inovace pro konkurenceschopnost,
podprogram APLIKACE. Zaméfuje se na vyzkum a vyvoj na trhu zatim nedostupného bezpilotniho
prostfedku — dronu — se zcela unikatnimi parametry v podobé prodlouzené doby letu a s moznosti startu
a pfistani v omezeném prostoru.

Pro takto technicky koncipované zafizeni pak rovnéz budou feSeny odpovidajici fidici a monitorovaci
systémy a softwarova feseni k jejich civilni aplikaci. V disledku projektu dojde k usnadnéni kontrolni a
fidici ¢innosti na liniovych stavbach, déle by se snizil po€et poruch (a zaroven zkratil cas hlaSeni nové
vzniklych poruch) na produktovodech, zpfesnila dopravni hlaseni a umoznila pfesnéjs$i 3D modelovani
terénu. Bude vyvinut dron, ktery umozni bezobsluzny monitoring liniovych energetickych vedeni a
produktovod(, stfezeni rozsahlych arealll, monitoring dopravni situace, letecké snimkovani mapovych
podkladli a 3D snimkovani terénu ¢&i objektu.
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